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Global Mapper:  
订阅许可与永久许可
功能对比
本文档将 Global Mapper 永久许可模式（标准版和专业版）的功能与 Global Mapper 订阅模式（基础版、高级版和专业

版）的功能进行了对应。订阅级别是功能递增的：高级版包含基础版的所有功能，专业版包含高级版的所有功能。

许可层级映射：传统版 » 订阅版
使用此表确定哪个订阅级别适合您现有的 Global Mapper 工作流程。

传统永久许可 典型工作流程概况 推荐订阅级别 说明

标准版 仅限基本浏览、格式转换和在线数据 基础版 无功能删减

标准版
包括地形分析（等高线、视域分析、
流域分析）

高级版 地形分析是订阅模式下的高级功能。

Pro专业版
激光雷达、点云和摄影测量工
作流程

专业版 功能完整保留。订阅模式还包含永久订

阅模式所不具备的新功能。

Pro专业版
无需激光雷达或摄影测量功能，
可实现地形、矢量、脚本和 GPS 
工作流程

高级版
原专业版用户更新到订阅版后并

非自动需要专业版。

包含在许可级别中 — 不包含在许可级别中

订阅模式下新增功能。旧版永久许可均不包含此功能。



功能
旧 永 久 许 可 订 阅 许 可

Standard
标准版

Pro
专业版

Essentials
基础

Advanced
高级

Professional
专业

订阅平台：仅限订阅用户使用，永久用户不适用

Blue Marble Hub — 集中式许可管理 — —

单点登录(Apple, Google, Microsoft SSO) — —

自助式离线和物理隔离访问令牌 — —

每年发布 4 个版本（比以往更新频率高出 2 倍） — —

核心功能与可视化

基本地理空间格式导入/导出

沉浸式 2D 和 3D 可视化

基础矢量绘图和要素创建

批量文件转换和重投影

在线访问影像、底图和地形

3D数据创建、飞行漫游录制和图层动画 — —

文件格式支持

支持多种格式（300多种格式） —

Lidar/点云格式（LAS、LAZ 等） —

空间数据库支持（GeoPackage、PostGIS 等） — —

小众Lidar格式——E57、Leica PTS、BPF、LAS NIR/1.5 — — —

S-63加密图支持 — —

ESRI MapServer & ImageServer 直接流式传输  — — —

GeoPackage 视觉保真度：交换过程中保留符号、标签和样
式 — — —

矢量工具

高级矢量要素创建、编辑和分析 —

空间操作（缓冲、叠加、裁剪、溶解） —

功能对比



专题地图和等值区域图 —

属性编辑、连接、计算和查询 —

查找/修复拓扑问题（间隙、重叠、重复） —

图表管理器 —

地址地理编码 —

变异函数法和克里金法 —

地形分析与创建

地形分析：等高线生成、视域分析、流域分析和洪水模拟 —

高级地形阴影：坡度、坡向、山体阴影 —

基本地形和网格创建：TIN 高程网格 —

体积计算、堆体积、挖填分析 —

最小成本路径分析 — —

高程网格质量控制与三维控制点对比 — —

特征线计算：生成特征线和引导断裂线提取 — — —

地形绘制（手动DTM编辑） — — —

优化发射器位置/视域 — — —

优化后的建筑台坪 / 基底 — — —

高级网格方法：分箱法地形创建、粗糙度和相对高程模型 — — —

合并/比较地形图层 — — —

影像与栅格分析

图像混合、羽化、裁剪和锐化 —

图像校正 —

创建多波段图像层 —

图像/栅格绘制（编辑、修复、像素值重新分配） — — —

栅格计算：NDVI、NDWI、NBR 和自定义公式 — —

图像和栅格重分类 — — —

影像和地形的自动矢量化（栅格矢量化） — — —

功能
旧 永 久 许 可 订 阅 许 可

Standard
标准版

Pro
专业版

Essentials
基础

Advanced
高级

Professional
专业



太阳能发电/阴影图分析 — — —

地图设计与输出

地图设计及印前版面编辑器 — —

MAPublisher: Adobe Illustrator 中的专业地图精修软件 
— — —

LabelPro: MAPublisher 的自动标注放置 — — — —

大地测量工具

基本大地测量重投影和变换（所有版本内置）

内置高级大地测量分析和Geographic Calculator独立应用程序 — — —

脚本编写与自动化

Global Mapper 脚 本(GMS)

Python 工作流脚本 — —

脚本生成器（将 UI 操作记录为脚本） — —

内置脚本编辑器，带语法着色功能 — —

简化移动数据合并 — —

GPS & 外业数据

外部 GPS 和 RTK 支持 — —

GPS跟踪和航点 —

点云——可视化分析

激光雷达点云数据的显示和筛选控制（密度、高度、强度、分
类） — —

高级 LIDAR 处理

Lidar/点云质量控制：与三维控制点的比较 — — —

Lidar 条带对准（3D点调整） — — —

创建条带分离图像 — — —

Voronoi密度：局部点云密度测量 — — —

手动点云分类工具集 — — —

功能
旧 永 久 许 可 订 阅 许 可

Standard
标准版

Pro
专业版

Essentials
基础

Advanced
高级

Professional
专业



Feature

LEGACY 
PERPETUAL SUBSCRIPTION

Standard Pro Essentials Advanced Professional

点云剖面分析：在路径剖面中查看和编辑激光雷达数据 — — —

变化检测：比较点云 — — —

自动对齐：拟合点云 — — —

lidar数据的高级查询、选择和过滤 — — —

自动分类：地面、建筑物、植被、电力线和电线杆
— — —

从分类点云中提取矢量特征 — — —

对已加载的激光雷达图像进行着色（无需导出） — — —

自动树干分类 — — — —

自动点云分析中的实时预览窗口  — — — —

摄影测量

Pixels to Points®: 从无人机影像中提取三维点云、正射影像和纹理三
维模型 — — —

Pixels to Points 中的多光谱图像支持 — — — —

AI / ML 人工智能/机器学习图像分析

土地覆盖分类：深度学习模型，包括专门的沙漠和灌丛模型 — — —

目标检测：从高分辨率图像中识别建筑物和车辆 — — —

自定义模型训练：使用您自己的数据微调土地覆盖和目标检测
模型 — — —

3D MESH 与建模

根据选定的lidar数据创建3D模型 — — —

从矢量创建体积 3D 网格缓冲区特征 — — —

网格编辑：简化、分割、反转面和法线、转换手性 — — —

Mesh 与矢量、点云和影像之间的相互转换 — — —



说明

以下功能仅限订阅用户使用，永久许可中不包含：

(1) 订阅平台：Blue Marble Hub、单点登录 (SSO)、自助式离线许可令牌，以及每年四次软件版本更新。

(2) 新增 GIS 功能：ESRI MapServer/ImageServer 流媒体功能和改进的 GeoPackage 视觉保真度（高级版及以

上）；自动树干分类、自动点云分析中的实时预览以及像素到点的多光谱图像支持（专业版）。

(3) 捆绑产品：MAPublisher（包含在高级版中）、LabelPro（包含在专业版中）以及 Global Mapper 中的完

整Geographic Calculator（包含在高级版中）此前均为独立产品。


